1. KOSZTORYSOWANIE ROBOT KONSTRUKCYJNO — BUDOWLANYCH
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Znajomos¢ jednostek wielkosci fizycznych (dtugosé, pole powierzchni, objetos¢, ciezar)
Umiejetnosé przeliczania jednostek danej wielkosci fizycznej
Umiejetnosé¢ obliczania pdl powierzchni figur geometrycznych, objetosci bryt
Rozpoznawanie rodzajéw kosztoryséw i ich znaczenia dla inwestora i wykonawcy robot
Okreslanie zasad sporzadzania kosztoryséw robdét budowlanych
Rozréznianie czesci sktadowych dokumentacji projektowej, specyfikacji technicznych
wykonania i odbioru robot oraz norm i instrukcji dotyczacych wykonania robét budowlanych
Odczytywanie informacji zawartych w dokumentacji budowlanej, specyfikacjach technicznych
wykonania i odbioru robét oraz normach i instrukcjach
Znajomos¢ rodzajéw katalogdw norm naktaddw rzeczowych
Umiejetno$¢ odczytywania informacji zawartych w katalogach naktadéw rzeczowych i
publikacjach cenowych do kosztorysowania robét budowlanych
Znajomosc réznicy miedzy przedmiarem i obmiarem robot budowlanych
umiejetnos$é ustalania zakresu robét budowlanych na podstawie dokumentacji projektowej oraz
obliczanie na jej podstawie ilosci rob6t do wykonania
Umiejetnos¢ wytypowania i sporzgdzania obmiaru ilosci wykonanych robét
Znajomosc zasad sporzgdzania kosztoryséw (ofertowego, inwestorskiego, zamiennego,
dodatkowego i powykonawczego)
Umiejetnos¢ ustalenia zatozen do wykonania odpowiedniego kosztorysu
Rozrdznianie programéw komputerowych do kosztorysowania robét budowlanych
Umiejetnosé sporzadzenia kosztorysu za pomocg programu komputerowego
- formatowanie strony tytutowe;j
- wykonanie przedmiaru/obmiaru robét
- wykonanie kosztorysu robét i jego podsumowania
Rozréznianie rodzajéw form przetargowych i bezprzetargowych
Znajomos¢ obowigzkdéw inwestora i wykonawcy robét w réznych rodzajach form przetargowych
Rozrdznianie dokumentdw przetargowych w réznych jego rodzajach
Rozrdznianie publikacji cenowych dotyczgcych szacowania wartosci zamdwienia
Stosowanie informacji zawartych w publikacjach cenowych do szacowania wartosci zamdwienia

FORMY OCENIANIA: praca na lekcji, odpowiedz ustna, kartkéwka, sprawdzian, projekt

Kazda forma oceniania zawiera odpowiednig maksymalng ilos¢ punktéw.

Ocena za dang forme oceniania wynika ze stosunku ilosci punktéw uzyskanych do ilosci maksymalnej

wyrazonego w procentach

0,0% — 29,9% niedostateczny 65,1% — 70,0% dobry
30,0% — 36,7% dopuszczajacy 70,1% — 75,0% dobry +
36,8% — 43,5% dopuszczajgcy+ 75,1% — 80,0% bardzo dobry —
43,6% — 49,6% dostateczny — 80,1% — 85,0% bardzo dobry
50,0% — 55,0% dostateczny 85,1% — 90,0% bardzo dobry +
55,1% — 60,0% dostateczny+ 90,1% — 95,0% celujacy —

60,1% — 65,0% dobry — 95,1% — 100,0% celujacy



Opracowanie: Krzysztof gromadzinski

2. ORGANIZOWANIE | KONTROLOWANIE ROBOT KONSTRUKCYJNO — BUDOWLANYCH

1. Dokumentacja robét budowlanych

1.1. Uczestnicy procesu budowlanego
1.2. Dokumentacja techniczna budowy
1.3. Metody organizowania pracy w budownictwie
1.4. Harmonogramy budowlane
1.5. Zagospodarowanie terenu budowy
2. Organizacja robét ziemnych
2.1. Ogdlne wiadomosci o gruntach i robotach ziemnych
2.2. Prowadzenie prac ziemnych
2.3. Metody realizacji robét ziemnych
2.4. Okreslanie ilosci robot ziemnych dla réznego ich rodzaju
3. Organizacja robét stanu surowego
3.1. Magazynowanie materiatéw, wytwornie pomocnicze
3.2. Organizowanie transportu budowlanego zewnetrznego i wewnetrznego
3.3. Organizacja robét murarskich, robot betonowych i zelbetowych
3.4. Organizacja montazu konstrukcji prefabrykowanych
3.5. Kontrola i odbidr robdt stanu surowego
4. Organizacja robot wykonczeniowych
4.1. Wykonywanie i rodzaje robdt tynkarskich
4.2. Wykonywanie suchej zabudowy
4.3. Wykonywanie posadzek i podtdg
4.4. Montaz stolarki okiennej i drzwiowej
4.5. Wykonywanie robdt malarskich i tapeciarskich
5. Organizacja robot rozbiorkowych
5.1. Dokumentacja robét rozbiérkowych
5.2. inwentaryzacja obiektéw budowlanych
5.3. Zasady prowadzenia robot rozbiérkowych
5.4. Metody wykonywania robét rozbidrkowych
5.5. Sprzet, narzedzia i $Srodki transportu stosowane podczas prowadzenia robét rozbidrkowych
6. Organizacja robét zwigzanych z utrzymaniem obiektéw budowlanych
6.1. Planowanie i organizacja robét remontowych
6.2. Materiaty i sprzet stosowane podczas prowadzenia robdt remontowych
6.3. Warunki techniczne wykonania i odbioru robét remontowych
7. Podstawy mechaniki budowli
7.1. Statyka sit, podstawowe pojecia w statyce budowli
7.2. Wypadkowa uktadu sit
7.3. Wypadkowa zbieznego uktadu sit
7.4. Warunki rownowagi uktadu sit
7.5. Statyka ptaskich uktadéw pretowych (belki proste, ramy, tuki, kratownice)
7.6. Charakterystyki geometryczne przekrojéw
7.7.0bcigzenia budowli

- Kryteria podziatu obcigzen

- Ustalanie wartosci obcigzen



- Naprezenia
- Rodzaje odksztatcen
8. Sporzadzanie harmonogramoéw budowlanych
8.1. Postugiwanie sie katalogami KNR (Katalog Norm Kosztorysowych)
8.2. Odczytywanie kosztorysowych norm naktadéw pracy, materiatéw i sprzetu
8.3. Sporzadzanie harmonograméw budowlanych:
- Czasu pracy
- zapotrzebowania materiatéw
- zapotrzebowania sprzetu

FORMY OCENIANIA: praca na lekcji, odpowiedz ustna, kartkéwka, sprawdzian, projekt

Kazda forma oceniania zawiera odpowiednig maksymalng ilos¢ punktéw.

Ocena za dang forme oceniania wynika ze stosunku ilosci punktéw uzyskanych do ilosci maksymalnej
wyrazonego w procentach

0,0% — 29,9% niedostateczny 65,1% — 70,0% dobry
30,0% — 36,7% dopuszczajacy 70,1% — 75,0% dobry +
36,8% — 43,5% dopuszczajgcy+ 75,1% — 80,0% bardzo dobry —
43,6% — 49,6% dostateczny — 80,1% — 85,0% bardzo dobry
50,0% — 55,0% dostateczny 85,1% — 90,0% bardzo dobry +
55,1% — 60,0% dostateczny+ 90,1% — 95,0% celujgcy —
60,1% — 65,0% dobry — 95,1% — 100,0% celujgcy

Opracowanie: Krzysztof gromadzinski



